
طبیب الروبوت
الروبوترؤیة:106الحلقة

المعاییر الأساسیة المشتركة:
نموذج الثقب ومعایرة الكامیرا:●

معادلة الخط من نقطتین●
حل أنظمة المعادلات الخطیة بالضبط وبالتقریب (على سبیل المثال، مع الرسوم البیانیة)، مع التركیز على أزواج●

المعادلات الخطیة بمتغیرین.

استعراض:
رؤیة ستیریو:

الحقیقيالعالممن-الأبعاد2تمثیل-صورةتنتجالخطوةھذه-صورةالتقاط)1
تحلیل الصورة - العثور على نقاط مثیرة للاھتمام مثل زوایا وحافات الكائنات في الصورة - سنسمي ھذه النقاط نقاط)2

اھتمام، والمیزات
حساب المعلومات - استخدم المیزات لاستخراج معلومات حول المشھد في الصورة مثل مكان الكائنات، أو المسافة إلى)3

میزات معینة أو الكائنات التي یتم عرضھا.
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الإزاحة بین الكامیرتین.

بنسبةمركزمنالبكسلوحداتعددضربطریقعنعلىالعثور-الصورةفيالمیزةمنبكسلمنممفيموضعھو 𝐴
𝑥

بكسل200سیكوننسبةمنواسعةمم10وواسعةبكسل2000الاستشعارجھازكانإذا(أيبكسلعددإلىالاستشعارحجم
لكل مم).

بالنسبة لكل من الكامیرات، إذا كان بیكسل المیزة في الصورة إلى یسار الوسط، ستكون القیمة سالبة.

المعادلات.أنظمةطریقعنأوالاستبدال،طریقعنحلفیھما.xوzمعمعادلتینلدیكسیكون
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أسئلة التحدي
وسعھاستشعاروجھازملم50بؤريطولمعالبعض،بعضھاعنسم30موضوعینستیریوكامیراتزوجمعالروبوت
16mmأفقي.بكسل4000مع

xإحداثيفيموجودكائنعلىمیزةكانتإذا)1 xإحداثيوفيالیسرىالكامیراعلى3000 الكامیراعلى1000
الیمنى، على أي بعد موجود الكائن أمام الروبوت؟

1ھيالكائناتكانتإذاالمسافةفيالتفكیریساعدقدبعیدا؟ًالكائناتانتقالمعأسوأالأسلوبھذادقةتصبحلماذا)2

المركزمنبكسل2مقابلالمركزمنبكسل
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